1 LED  LAMBALI PROJE
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Yukarıdaki şekilde gördüğümüz led lambayı 1saniye aralıkla yakan mblock kodu aşağıdaki gibidir.
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3 LED LAMBALI PROJE
Klavyedeki “A” tuşuna basıldığında panda karakteri kare çizsin ve 1. led (Dijital 5) lamba 3 kez yanıp sönsün.
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    Klavyedeki “B” tuşuna basıldığında panda karakteri kare çizsin ve 2. led (Dijital 6) lamba 3 kez yanıp sönsün. Klavyedeki “C” tuşuna basıldığında panda karakteri kare çizsin ve 3. led (Dijital 7) lamba 3 kez yanıp sönsün.
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MESAFE SENSÖRÜ İLE MESAFEYİ ÖLÇMEK
        Devremizde 1 adet HC-SR04 ultrasonic mesafe sensörü kullanılmıştır. Bu sensör uzaklığı ses sinyali göndererek ölçmektedir. Mesafe sensörünün 4 ayağı vardır. Sensörün Vcc ayağı 5V pinine, Trig ayağı 13 nolu pine, Echo ayağı 12 nolu pine, GND ayağı GND pinine bağlanmıştır.
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Karakterimizi tinkercadde oluşturduk.
